
 

Début du programme � 
Régler l’angle du servomoteur à 114°�

Mettre l’émetteur IR présence à « 1 » 

Fermer le portail (angle 10°) � 

Ouvrir le portail (angle 155°)� 

Récupérer une information d’un capteur

Allumer ou éteindre une DEL � 

 

Aide Programmation mBlock

Aide maquette portail 

Récepteur présence IR 
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» � 

information d’un capteur �  

 

Aide Programmation mBlock  

Émetteur présence IR 

Récepteur télécommande IR 

 

 

 

 

 

 

 


