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Mise en situation

Emetteur présence IR

Servomoteur

Bouton pousseir

flide Programmalion mBlock

Début du programme =
Régler 'angle du servomoteur a 114°=
Mettre I’émetteur IR présencea « 1 » =

UNO et Grove - générer le code
Définir I'angle du servo-moteur de la broche [EEIRd 2 ° yitesse

Mettre [[ENCECIBGYN sur la broche [BEIR 2

Fermer le portail (angle 10°) =

Définir I'angle du servo-moteur de la broche a m ° vitesse

Ouvrir le portail (angle 155°)>

Définir I'angle du servo-moteur de la broche a ° vitesse

Récupérer une information d’un capteur =

Lire I'état logique RNIEENUR i sur la broche =
Lire I'état logique [EETNtanRaeINE GRS sur la broche B4 = [

Allumer ou éteindre une DEL =

Mettre [ENEREEITIN sur la broche |[EIRd 3

haut




